
   TRANSFORMACIÓ GAUGE: 

   Representa una mena de recalibració o transformació d’un 

grau de llibertat del sistema intern que no altera cap propietat 

física. És com una mena de teoria de la relativitat on prenem 

com a referència un eix de coordenades (o graus de llibertat) 

aleatòriament sense influïr en els valors “escalars” que s’hi 

barallen. 

   També podem parlar d’hiperespai: espai en 3 o més 

dimensions. 

   Quan a bosons i fermions: els primers es trobem presents en 

les interaccions entre partícules subatòmiques (desintegració), 

mentre que els segons tenen a veure amb intercanvis de 

matèria. 

 

 

   Acàs cada nivel energètic constitueix una dimensió?. 

                             -    longitud de Planck: la λ básica i primera   

Sobre Planck        (respecte als fotons): λ∝ 1/𝜈, on 𝜈 =freqüència 

- Ctnt de Planck: h: el quant elemental d’acció. 

   

    

 

 

 



   A vegades podem concebre altres dimensions com a 

“superposicions” de volums o figures que conflueixen unes amb 

altres a partir de la 3era dimensió. 

                                             i 

                            𝑟𝑖⃗⃗                                 𝑟𝑖∗⃗⃗  ⃗ 

                                                  

                                          𝑟𝐶𝑀⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗            on  𝑟𝑖⃗⃗  =  𝑟𝐶𝑀⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗  + 𝑟𝑖∗⃗⃗  ⃗  

                                                      amb velocitats i energies és similar 

   Podem fer un estudi del Lagrangià:  
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Sabem que el Lagrangià= L= T-V= Ecinètica- Epotencial 
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Ho comprobem: 
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   Tot això té una altra lectura: el moment angular és �⃗� = 𝑟 × 𝑝  

on  �⃗� (𝑝𝑖, �̇�𝑖). 
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   El lagrangià es defineix com la resta entre Ec i Ep: L=T-V 
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EQUACIÓ D’SCHRÖDINGER DEPENENT DEL TEMPS: 

H.Ψ= -(ħ/i)𝜕𝛹/𝜕𝑡        Ψ(q,t)= Φ(q).φ(t)  on Φ(q)= Φ(x,y,z) 

H. Ψ(q,t)= φ(t).HΦ(q) =E. Ψ(q,t) 

 

Al mesurar moltes vegades el temps s’acaba trobant el valor 
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